RCPZW RoboCylinder

Integrierte
Steuerung

R C P 2 W — R A 1 0 C RoboCylinder, spritzwassergeschitzter Typ, Schubstangen-Ausfiihrung,
Achsbreite 100 mm, Schrittmotor, Kupplungs-Spezifikation

W Modelspezifikationen RCPZW — RA10C— | — 86P — [ ] — |:| P2 — L1 — [

Schlitten-
Typ

Schub-
stangen-Typ

Baureihe — Typ — Enkoder-Typ— Motortyp —  Steigung — — Passende Steuerung — Kabellange —_ Optionen

I: Inkremental 86P :Schrittmotor ~ 10: 10mm 50.50mm P2 :PCON-CF N :Kein Kabel B :Bremse
- 8601size 5 5mm ] P ilm FL :Flansch
S 2.5:2.5mm S :3m FT :Montageful
= 300:300 M :5m NM :Umgekehrte
£ LU, XOO: Spezifizierte Linge  Referenzposition
£ (Angabe in 50 mm-Schritten) ROO: Roboterkabel
= * Details der Modellspezifikationen siehe Seite 31 im vorderen Abschnitt.

- = . . . . B
32 M Korrelationsdiagramm von Geschwindigkeit und Zuladung
o s Bei der RCP2-Serie sinkt die Zuladung, wenn die Geschwin-
e digkeit ansteigt, wegen der Charakteristik des Schrittmotors
im Antrieb. Verwenden Sie die Tabelle unten zur Prifung, ob
& die gewlinschte Geschwindigkeit und Zuladung ausreichen.
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(1) Wenn der Hub ansteigt, sinkt die maximale Geschwindigkeit, um die kritische Geschwindigkeit fur die = N \\\\
Kugelumlaufspindel zu vermeiden. Verwenden Sie die Tabelle fur die Modell-Spezifikation unten zur Prufung, g N — N
ob die maximale Geschwindigkeit bei dem gewiinschten Hub ausreicht. = \ \ \ Stelgung 10
(2) Bei der RCP2 Serie sinkt die Zuladung, wenn die Geschwindigkeit ansteigt, weil ein Schrittmotor eingesetzt S 10 10
wird. Prufen Sie im Diagramm der Geschwindigkeit und Zuladung rechts, ob die Zuladung bei der 2 N ~~
gewunschten Geschwindigkeit ausreicht. 5 ; SN o)
3) Die Zuladung beruht auf dem Betrieb bei einer Beschleunigung von 0,04 G (Steigung 10), 0,02 G (Steigung 5) N Ste|gunu 5\3
oder 0,01 G EEStelgung 2,5). Das ist die maximale Beschleunigung. Dié horizontale Zuladung gilt unter der
Annahme dass eine exteme Fuhrung verwendet wird. Beachten Sie, dass bei einer externen Kraft auf die 1 ‘
Echubstange aus irgendeiner Richtung, auBer der in Bewegungsrlchtung, die Arretierung beschadigt werden 0 50 100 150 200
ann. I
Geschwindigkeit (mm/s)
Modellspezifikationen
H Steigung und Zuladung (Hinweis 1) Beachten Sie, dass die maximale Zuladung sinkt, wenn die Geschwindigkeit ansteigt. Il Hub, maximale Geschwindigkeit
Modell Steigung | Maximum Zuladung (Hinweis 1) | Hatte- Hub Hub 50 ~ 300
(mm) [Horizontal (kg) [ Vertikal (kg)| Kkraft (N) (mm) Steigung (In 50 mm-Schritten)
RCP2W-RA10C-I-86P-10-(D}-P2-[@)]-[@)] | 10 ~80 ~80 1500 10 250 <167>
50 ~ 300
RCP2W-RA10C-I1-86P-5- [(D}-P2-[@-[@)] | s 150 100 | 3000 | {angabein 5 125
50 mm-Schritten)
RCP2W-RA10C-I-86P-2.5-(D}-P2-[@)-[@) | 25 300 ~150 | 6000 25 63
Erklirung der Ziffern Hub Kabellinge [@)] Optionen (Einheit: mm/s)

|_optionen | Allgemeine Spezifikationen

Name Code Seite Bezeichnung Beschreibung

Bremse B 381 Antriebssystem Kugelumlaufspindel, gerollt C10

Flansch FL 382 Wiederholgenauigkeit +0.02mm

Montageful3 FT 384 Spiel 0.05mm oder weniger
Schubstangen-Durchmesser @40mm
Schubstangen-Rotationsspiel +1.0°
Schutzklasse IP54
Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% RH oder darunter (nicht kondensierend)

2 7 7 RCP2W-RA10C



RC P2W RoboCylinder

Abmessungen

onnen CAD-Zeichnungen

unsere Internetseite herunterlas WWW.eu.robocyIinder.de
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*1 Einen Schlauch mit einem AuBendurchmesser von 6mm an den 1=
AbluftanschluB stecken und den Schlauch bis zu einem Ort $
verlangern, an dem kein Wasser eindringen kann. _
*2 SchlieBen Sie das Motor-/Enkoderkabel an. Details der Kabel siehe

Seite 314.

*3 Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf,
dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beruhrt.
ME: Mechanischer Endpunkt Abmessungen der Bremse

SE: Hub-Endpunkt
*3 Die MaBe in () haben keine Referenzwerte. 52.5 455 17.5 ,

Hub+160

* Modelle mit Bremse haben eine erweiterte
Gesamtlange um 45,5 mm und ein um 1,5 kg
erhohtes Gewicht.

-

B Maximale Geschwindigkeit pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300
L 372 422 472 522 572 622
Gewicht (kg) | 9 95 10 | 105 | 11 | 115

Steuerungen

Kontaktieren Sie IAl fir RCP2-RA10C kompatible Steuerungen.

RCP2W-RA10C
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