ERC3 RoboCylinder

ERC3D-SA5C

@ Einfacher Staubschutz-Schlitten-Typ

@ Achsbreite 50 mm
muder  ERC3D-SASC- | —a42p—[ J-[J-[1J - [1J - [J -]
tionen Baurehe —  Typ  — Enkodertyp — Motortyp — Steigung —  Hub — E/A-Typ — Kabellinge — Steuerungstyp — Optionen
I: Inkremental 420 Schrittmotor ~ 20: 20mm 50: 50mm NP: PEA-NPN-Typ N: kein Kabel P:1m CN: CON-Typ B :Bremse
12: 12mm ¢ PN:PEA-PNP-Typ ~ S:3m  M:5m NM:Umgekehrte
6: 6mm 800:800mm  P|N: Pulstreiber- XOO: Spezifizierte Referenzposition
3: 3mm (Schrittweite NPN-Typ Linge
S0mm PLP: Pulstreiber-
* Siehe Seite 7 filr Eir der ion. PNP-Typ
Einheit: mm
68.7
299.9~1049.9
beachten:

H Korrelations-Diagramme von Geschwindigkeit und Zuladung
Bei der ERC3-Serie sinkt aufgrund der Schrittmotor-Charakteristik die Zuladung, wenn die Geschwindigkeit ansteigt.
Verwenden Sie die untenstehende Grafik zur Priifung, ob die gewiinschte Geschwindigkeit und Zuladung ausreicht.

Kennlinien gelten fir einen Achsbetrieb mit 0,3 G. Kennlinien gelten fiir einen Achsbetrieb mit 0,3 G.
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Wenn die Hochleistungseinstellung aktiv ist
(ab Werk voreingestellt), muss die Einschalt-
dauer begrenzt werden (siehe S. 9).

Bei inaktiver Hochleistungsstufe sinkt zwar
die max. Geschwindigkeit und Zuladung,
aber die Achse kann mit einer Einschaltdauer
von 100 % betrieben werden.

Nahere Informationen zur Anderung der
Hochleistungseinstellung finden sich im
Betriebshandbuch. Angaben fiir die mogliche
Zuladung zur jeweiligen Geschwindigkeit/
Beschleunigung bei aktiver Hochleistungstufe
siehe S. 28. Bei inaktiver Hochleistungstufe
gelten die Spezifikationen auf S. 29.

Siehe S. 9. fiir weitere Sicherheitshinweise
und Erkldrungen.

(Werkseinstellung)

seinstellung

pezifikation (Hochleistun

H Steigung und Zuladung

(Hinweis 1) Die max. Zuladung sinkt, wenn die Geschwindigkeit ansteigt.

B Hub und maximale Geschwindigkeit

Modell Steigung |_Max. Zuladung (Hinweis 1) Hub Hub | 50~450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800

(mm) " | Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (mm) Steigung™._|(S0mm-Schiitte)) (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)

ERC3D-5A5C-1-42p-20- (D [@)]-[B) 20 65 1 20 1120 1045 | 900 | 785 | 690 | 610
ERC3D-5A5C-1-42p-12-[D]-| @) 12 9 25 50800 12 900 | 795 | 665 | 570 | 490 | 425 | 375 | 330
ERC3D-SASC-1-42p-6-[@)] 6 18 6 0 6 450 | 395 | 335 | 285 | 245 | 215 | 185 | 165
ERC3D-5A5C-1-42p-3-| D]-[@)]-[® 3 20 12 3 225 | 195 | 165 | 140 | 120 | 105 | 90 | 80

Erklarung der Ziffern Hub E/A—Typ Kabelléinge Optionen

Kabelldngen

(Einheit: mm/s)

* Siehe S. 38 fir Ersatzkabel.

2 3 ERC3D-SA5C

Name Code Seite
Typ Kabelcode Bremse B 3
P (1m) Umgekehrte
(S;agd:rdkl@l?ell) S (3m) Referenzposition NM 8
oboterkabe M (5m)
Spezialldngen X06 (6m) ~ X10 (10m)




E RC3 RoboCylinder

Abmessungen

Sie kdnnen CAD-Zeichnungen tiber i
. unsere Internetseite herun%erladen. WWW-EU-I'ObOCYhnder-de .

*1 Anschluss fiir Stromkabel und E/A-Kabel.

2-04,H7 Tiefe6  15.5 9__ 155 4-M4Tiefe9 Kabeldetails siehe Seite 38.
SE: Hub-Endpunkt
; - ME: Mechanischer Endpunkt
\P% = = = ;ﬁ
2 gj @ *2 Beim Referenzpunktfahren fahrt der
’h’% Ol ® | | Q] Schlitten zum ME.
26 +0.02 B p Achten Sie darauf, dass der Schlitten die
[Abstaﬁd'@4H7) 19+0.02 umgebenden Teile nicht beriihrt.
30 43
Offset- *3 Referenzposition fiir die Berechnung des
Referenz- L Ma- und Mc-Moments.
position 32 K 105.7
fur die 6 20 6 78 Hab % 322 Teaching-Anschluss
Momente *3 ME *2
3_] 3 e Kabelsteck-
@7 NSE Home verbindung *1
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o s Abmessungen bei
ic’ H-Langloch, eine Deckenwand durchdringend Bx100P 2-04H7, einel?gcfkenwand dﬂrchdrin end Bremsspe?iﬁ.kation‘
| (max. Versenktiefe 7 vom Rahmenboden) (max. Versenktiefe 7 vom Rahmenboden) *Modelle mit Bremsspezifikation haben i.vgl. zur
Standardspezifikation eine erweiterte Gesamtldnge
\ - H:%@ von 42.5 mm und ein um 0.4 kg erhohtes Gewicht.
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Detailansicht
Bohrloch
Allgemeine Spezifikationen BAbmessungen und Gewicht pro Hub
Bezeichnung Beschreibung Hub 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800
Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10 L 299.91349.91399.9|449.9 [499.9|549.9(599.9 | 649.9{699.9|749.9(799.9|849.9 |899.9 | 949.9 | 999.9 |1049.9
Wiederholgenauigkeit (*1) +0.02 mm [ 0.03 mm] A 73 | 100 | 100 | 200 | 200 | 300 | 300 | 400 | 400 | 500 | 500 | 600 | 600 | 700 | 700 | 800
Spiel max.0.1 mm B 0 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7
Zuldssiges statisches Lastmoment Ma: 18.6 N-m, Mb: 26.6 N-m, Mc: 47.5 Nem ¢ 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
Zuldssiges dynamisches Lastmoment (¥2) | Ma: 5.8 N-m, Mb: 8.3 N-m, Mc: 14.8 N-m D 4 4 4 6 6 8 8 10 110 |12 112 |14 |14 |16 | 16 | 18
— - - F 4 466 |88 ]10[10]12]122][14]14][16]|16]|18]18
Zulssige Auskragung maxysommiiniMaziMbzMaRichung G | 166216266 | 316 | 366 | 416 | 466 | 516 | 566 | 616 | 666 | 716 | 766 | 816 | 866 | 916
Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend) H 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Schutzklasse Achselement: IP30; Steuerelement: IP20 J 0 | 85 | 85 | 185|185 |285 | 285 | 385 | 385 | 485 | 485 | 585 | 585 | 685 | 685 | 785
E*‘; Der Wert ifn [Tgilt fiti)feindModE" mit SteiEung 20 mm. K [194.2]244.2]294.2|344.2|394.2]444.2| 494.2[ 5442 | 594.2| 644.2 | 694.2| 744.2 | 794.2 | 844.2| 894.2| 944.2
*2) Basiert auf einer Lebensdauer von 5000 km. o
Zulassige Auskragung Gewicht(kg)| 1.6 | 1.8 | 20 | 2.1 | 23 | 25 [ 26 | 28 | 3.0 | 3.1 |33 |35 |36 |38 |40 | 41

Richtung des zuldssigen Lastmoments

L
L

. .
Steuerungen (in Achse eingebaut)
E/A-Typ
Fur Achsen der ERC3-Baureihe mit integrierter Steuerung sind je nach Ein-/Ausgangs-Spezifikation folgende E/A-Typen erhaltlich. Wahlen Sie den fiir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

Max. Anzahl

Eingangs- Stromverbrauch Referenz-
spannung seite

Bezeichnung Ansicht Merkmale von Positionie-
rungspunkten

Einfacher E/A-Steuerungstyp
PEA-Typ (NPN- ~ 1-49P-M--NP-- mit NPN-Ein-/Ausgangen
Spezifikation) ERC3D-SA5C-1-42P-LJ-L1-NP-LI-L] (fiir Ubersee-Einsatz), der max. 16
16 Positionen ansteuern kann Hochleistungs-
Einfacher E/A-Steuerungstyp einstellung
PEA-Typ (PNP- g L BRSNS mit PNP-Ein-/Ausgéngen, aktiv:
Spezifikation) FHEPA(C = AU LA der max. 16 Positionen e 3.5A nom.
i ki
ansteuern kann DC2av 4.2 A max. 30
Pulstreiber-Typ NPN-Pulstreibertyp, Hochleistungs-
(NPN- ERC3D-SA5C-I-42P-[J-(J-PLN-[J-C] | der einen differentiellen - einstellung
Spezifikation) Leitungstreiber unterstiitzt inaktiv:
22A
Pulstreiber-Typ PNP-Pulstreibertyp,
(PNP- ERC3D-SA5C-I-42P-[J-0-PLP-[J-00 | der einen differentiellen -
Spezifikation) Leitungstreiber untersttitzt

ERC3D-SA5C 2 I



ERC3 RoboCylinder

@ Einfacher Staubschutz-Schlitten-Typ
® Achsbreite 73 mm

ERC3D-SA7C

muder  ERC3D-SA7C- | —s56P—[ ]-[ - [1 - [ - [J -]
tionen Baurehe —  Typ  — Enkodertyp — Motortyp — Steigung —  Hub ~— E/A-Typ — Kabellinge — Steuerungstyp — Optionen
I: Inkremental 561 Schrittmotor ~ 24: 24mm 50: 50mm NP: PEA-NPN-Typ ~ N:kein Kabel P:1m CN: CON-Typ B :Bremse
16: 16mm ¢ PN:PEA-PNP-Typ ~ S:3m  M:5m NM:Umgekehrte
8: 8mm 800:800mm  pLN: Pulstreiber- ~ XOICI: Spezifizierte Referenzposition
4: 4mm (Schrittweite NPN-Typ Linge
S0mm PLP: Pulstreiber-
* Siehe Seite 7 filr Eir der ion. PNP-Typ

C€ [Rolis

85 Einheit: mm
372.2~1122.2
beachten:

Wenn die Hochleistungseinstellung aktiv ist
(ab Werk voreingestellt), muss die Einschalt-
dauer begrenzt werden (siehe S. 9).

Bei inaktiver Hochleistungsstufe sinkt zwar
die max. Geschwindigkeit und Zuladung,
aber die Achse kann mit einer Einschaltdauer
von 100 % betrieben werden.

H Korrelations-Diagramme von Geschwindigkeit und Zuladung
Bei der ERC3-Serie sinkt aufgrund der Schrittmotor-Charakteristik die Zuladung, wenn die Geschwindigkeit ansteigt.
Verwenden Sie die untenstehende Grafik zur Priifung, ob die gewiinschte Geschwindigkeit und Zuladung ausreicht.

Kennlinien gelten fir einen Achsbetrieb mit 0,3 G. Kennlinien gelten fir einen Achsbetrieb mit 0,3 G.
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Geschwindigkeit (mm/s) Hochleistungsstufe eingeschaltet Geschwindigkeit (mm/s) und Er arungen.

(Werkseinstellung)

Modells

M Steigung und Zuladung (Hinweis 1) Die max. Zuladung sinkt, wenn die Geschwindigkeit ansteigt. H Hub und maximale Geschwindigkeit
Modell Steigung |_Max. Zuladung (Hinweis 1) Hub Hub | 50~550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800
(mm) | Horizontal (kg) Vertikal (kg) (mm) Steigung (50mm-Schritte) | (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
ERC3D-SA7C-I-56P-24- 24 17 3 24 1200 1155 | 1010 | 890 | 790
ERC3D-SA7C-1-56P-16-[(D)] 16 35 6 R 16 | 389 | &5 | 750 | 655 | 580 | 515
ERC3D-5A7C-1-56P-8-[D]-[@)]-[B)] 8 40 14 Schritten) 8 490 | 430 | 375 | 325 | 200 | 255
ERC3D-SA7C-1-56P-4-|D]-[@]-[3)] 4 45 2 4 210 185 | 160 | 145 | 125

Erklérung der Zifferm [®]Hub [@]E/ATyp [@]Kabellinge [@]Optionen Die Werte in < > gelten fiir Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s)

Kabellingen [_optionen _______________________________|

* Siehe S. 38 fir Ersatzkabel.

2 5 ERC3D-SA7C

Name Code Seite
Typ Kabelcode Bremse B 3
P (1m) Umgekehrte
(S;agd:rdll(a;)ell) S (3m) Referenzposition NM 8
oboterkabe M (5m)
Spezialldngen X06 (6m) ~ X10 (10m)



E RC3 RoboCylinder

Abmessungen

. Sie kdnnen CAD-Zeichnungen tiber WWW.eu.rOboqlinder.de .

unsere Internetseite herunterladen.

*1 Anschluss fiir Stromkabel und E/A-Kabel.
2-¢5, H7 Tiefe 10 20_20 20 4-M5 Tiefe 10 Kabeldetails siehe Seite 38.
SE: Hub-Endpunkt

ME: Mechanischer Endpunkt
: | E5oo 4 @
¢ © =) *2 Beim Referenzpunktfahren fahrt der
3]
b@ Eloo5Es e = | Schlitten zum ME.
! / B — [ Achten Sie darauf, dass der Schlitten die
39+0.02 umgebenden Teile nicht berihrt.
(Abstand g5H7) 32+002
CR)'T‘SQT' . 50 49.5 *3 Referenzposition fir die Berechnung des
-zs?tri%r;\z L Ma- und Mc-Moments.
r die 48 K 134.5 o
Momente *3 9_[Z_30__]_9 215 Hub 26 402 Teaching-Anschluss
3] [ 3 Kabelsteck-
ME 7 iLE 5£7 @ —— verbindung *1
| —
8 | < \ ——
Ry @ N __e —
@ @ !
71
73
o F-a6, Bohrung, 9.5 Flachsenkung,
3ol H-Langloch, eine Deckenwand durchdrin%end Tiefe 11 (gegeniiberliegend) Abmessungen bei
<) (max. Versenktiefe 11 vom Rahmenboden B100P E-04H7, eine Deckenwand durchdringend Bremsspezifikation
D-M5 Tiefe 11 = max.Versenktiefe 12 vom Rehmenboden) -, Modelle mit Bremsspezifikation haben i.Vgl. zur
Standardspezi@kation eine irweiﬁerﬁe Gesamtlﬁnge
Detailansicht von Y I — von 51 mm und ein um 0.5 kg erhdhtes Gewicht.
k3 k3 4 é & ‘ ° 4%@ 185.5
% <+ 51 134.5
1 = + == J’_o—%:éb I —
Y ‘ Cx100P ‘ 30 _
J (Abstand @4H7-Bohrung zu Langloch) —
e A 80 255 P
Detailansicht 10 G 163.2 1

Bohrloch

HAbmessungen und Gewicht pro Hub

Allgemeine Spezifikationen

- - Hub 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800

- Bezeichntng lBeschieibiing L [3722]4022|42]522 57226222 |6722 | 7222|7722 | 8222 8722 | 922.2 | 9722 |1022210722]1122.2
Cv’i‘;'?r’;:)’l’;:";uigkeit o) z‘:fg;“::‘[’:g'g:::;z mm, gerolit C10 A 0 | 100100 | 200 | 200 | 300 | 300 | 400 | 400 | 500 | 500 | 600 | 600 | 700 | 700 | 800
- B o]0 |1 |1 2 |3 |3 |4|4|5|5]|6|6]|7
Spiel . max. 0.1 mm C 1122334455667 [7 88
ZuI?ssAlges statlsches Lastmoment Ma: 50.4 N-m, Mb: 71.9 Nm, Mc: 138.0 N-m ) 2 5 6 3 8 110 110112112114 12161618118 20
Zulassiges dynamisches Lastmoment (*2) | Ma: 20.7 N-m, Mb: 29.6 N-m, Mc: 56.7 N-m 3 > 13131331313 31313 313 ]33]3]3
Zuléssige Auskragung max. 230 mm in Ma-, Mb-, Mc-Richtung F 4 | 4|6 |6 |8 |8 |10/10[12]12|14 |14 |16 |16 |18 |18
Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend) G 199 | 249 | 299 | 349 | 399 | 449 | 499 | 549 | 599 | 649 | 699 | 749 | 799 | 849 | 899 | 949
Schutzklasse Achselement: IP30; Steuerelement: IP20 H [ 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
(*1) Der Wert in [1 gilt fiir ein Modell mit Steigung 24 mm. J 0 | 85 | 85 |185| 185|285 |285 |385 |385 | 485 | 485 | 585 | 585 | 685 | 685 | 785

(*2) Basiert auf einer Lebensdauer von 5000 km. K 237.7(287.7|337.7|387.7|437.7| 487.7 |537.7 | 587.7| 637.7| 687.7 | 737.7 | 787.7| 837.7| 887.7 | 937.7| 987.7

Zuldssige Auskragung -
Richtung des zulissigen Lastmoments L Gewicht(kg)| 3.6 | 3.9 | 4.1 | 44 | 47 |49 |52 | 55|57 |60 |63 |65|68|71|73|76
Ma Mb Mc Ma Mc
% g/ / L

Steuerungen (in Achse eingebaut)

E/A-Typ
Fir Achsen der ERC3-Baureihe mit integrierter Steuerung sind je nach Ein-/Ausgangs-Spezifikation folgende E/A-Typen erhéltlich. Wahlen Sie den fiir Ihre Anwendung geeigneten Typ aus.
Max. Anzahl :
Bezeichnung Ansicht Modell Merkmale von Positionie- E";?]?:L%s' Stromverbrauch Rezzli'te:z—
rungspunkten P 9
Einfacher E/A-Steuerungstyp
PEA-Typ (NPN- ~ AP M--NP-- mit NPN-Ein-/Ausgangen
Spezifikation) ERC3D-5A7C-1-56P-LJ-LJ-NP-LJ-L] (fiir Ubersee-Finsatz), der max. 16
16 Positionen ansteuern kann Hochleistungs-
Einfacher E/A-Steuerungstyp einstellung
PEA-Typ (PNP- ERC3D-SA7C-1-56P-C1-C1-PN-CI-C1 mit PNP-Ein-/Ausgangen, 16 aktiv:
Spezifikation) 3 der max. 16 Positionen 3.5 Anom.
ansteuern kann DC24V 4.2 A max. 30
Pulstreiber-Typ NPN-Pulstreibertyp, Hochleistungs-
(NPN- ERC3D-SA7C-I-56P-[J-J-PLN-J-C] | der einen differentiellen - einstellung
Spezifikation) Leitungstreiber unterstutzt inaktiv:
22A
Pulstreiber-Typ PNP-Pulstreibertyp,
(PNP- ERC3D-SA7C-I-56P-[1-[1-PLP-[J-[10 | der einen differentiellen -
Spezifikation) Leitungstreiber unterstutzt

ERC3D-SA7C 2 6
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